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Аннотация: В работе рассмотрен перспективный метод решения мировой проблемы стандартизации этически обусловленного проектирования объектов электроники и электротехники посредством камеры газоразрядной визуализации (ГРВ), проанализированы преимущества ГРВ-аппаратов и особенности применения этой инновационной технологии для решений указанной проблемы
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Abstract: In work the perspective method of the solution of a world problem of standardization ethically of the caused design of objects of electronics and electrical equipment by means of the camera of Gas Discharge Visualization (GDV) is considered, advantages of GDV-devices and feature of use of this innovative technology to solutions of the specified problem are analysed
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Введение. В  2016  году Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE) - Институт инженеров электротехники  и  электроники (это самая большая в мире международная некоммерческая ассоциация профессионалов в области техники, мировой лидер в области разработки стандартов по радиоэлектронике, электротехнике и аппаратному обеспечению вычислительных систем и сетей),  параллельно  с  еще  несколькими  известными организациями  (ЮНЕСКО  и др.), выступили  с  глобальной  инициативой ведения этических стандартов  в  области искусственного  интеллекта  (далее,  ИИ)  [1]. Важность  предпринятых IEEE усилий  определяется  ее  фактически  ведущей  ролью  в  сообществе  ученых  и инженеров  в  электротехнике,  электронике,  информационных  технологиях,  телекоммуникации  и  т.д.,  что обязательно окажет самое непосредственное влияние на разработчиков технологий ИИ. В результате усилий IEEE был разработан документ «Ethically Aligned Design» («Этически обусловленное проектирование») [2,3]. В документе IEEE отражены  основные  актуальные  угрозы  и  риски,  связанные  с  внедрением  автономных систем на базе ИИ. Все новое (согласно диалектическому подходу) неизбежно несет как плюсы так и минусы его внедрения в жизнь. Нужно сказать, что это не первое рассмотрение рисков развития ИИ, самым ярким из которых на наш взгляд является открытое письмо ученых всего мира: "Исследовательские приоритеты для создания надежного и полезного искусственного интеллекта", которое мы подписали [4].

Постановка задачи. Перед человечеством стоит проблема войти в новый технологически уклад. Но таким образом, чтобы технологии этого нового уклада не уничтожили само человечество. Подробные аргументы приведены в работе [5], которые можно кратко резюмировать так: «Этика - это конечно, хорошо, но у нас сейчас нет на это времени и ресурсов" - вот что обычно отвечают на обсуждение этого вопроса, однако это большая ошибка, ибо общество с неограниченной мощностью технологического прогресса без этики обречено...».  Таким образом, на сегодняшней повестке дня мировой международной научной общественности стоит вопрос  разработки стандартов этики в искусственном интеллекте [2,3]. Например, это проект стандарта IEEE: P7000 "Model Process for Addressing Ethical Concerns During System Design", т.е. проект стандарта модельного процесса для решения этических проблем при проектировании систем. Этого рода проектов этических стандартов готовится 14 типов для роботов и других объектов электроники и электротехники [1].
На сайте этого института сказано, что эти этические стандарты должны быть приняты не позже начала лета 2019 года. Весь вопрос с нашей точки зрения состоит в том: кто и как будет определять этичность или неэтичность того или иного действия? Судя по дискуссии на сайте этого института, это будет робот. Может ли робот решить такую проблему? Это большой вопрос с нашей точки зрения. Одно из направлений решения задачи – исследование [6], на базе которого разработаны предварительные варианты решения, после ознакомления с которым  вопросов стало еще большое чем было до этого.
Сегодня выпущено ряд релизов для обсуждения [2, 3] этого вопроса. Мы выслали наше аргументированное мнение для решения этой проблемы на английском языке [7], с русской версия этой книги [8] была замечена в РФ [9].

Научная проблема, требующая решения. Пока современная научная парадигма использует только понятие физического (без включения в нее метафизического и гиперфизического), она остается колоссом на глиняных ногах. Это отдельное направление исследований, пути решения которого, с нашей точки зрения, нужно искать в области технологий газоразрядной визуализации (далее - ГРВ) или эффекта Кирлиан. 
Гипотеза исследования является проверка возможности с помощью ГРВ-аппарата измерять разные внутренние состояния человека, которые напрямую связаны с его этическими характеристиками и склонностью к противоправным действиям.
Технология ГРВ. ГРВ метод – это компьютерная обработка изображений свечения различных объектов в электромагнитных полях высокой напряженности. При съемке слабый импульс электрического тока протекает через объект (палец человека) в течение десятка микросекунд, вызывая эмиссию фотонов и электронов с поверхности объекта в виде электрического разряда. Свечение этого разряда фиксируется специальной камерой и анализируется мощными программами. На базе принципов современной европейской и традиционной китайской медицины формируется информации о состоянии различных органов и систем организма. Изображение, получаемое таким образом для пальцев, обрабатывается и аппроксимируется на поле всего организма и выдается наглядно в разных проекциях (как показано на рис.1). Обработка всей полученной информации происходит на сервере, что позволяет регулярно обновлять программы и всегда пользоваться самой последней версией. База данных съемок хранится на защищенном сервере и может быть доступна с любого компьютера [10].
Процесс снятия информации занимает около одной минуты, обработка происходит практически мгновенно, после чего обученный пользователь может легко интерпретировать полученные результаты. Интернет программы ГРВ-приборов позволяют напечатать подробное заключение. Процесс съемки совершенно безвреден, его можно производить неоднократно. Периодическое снятие ГРВ-грамм позволяет следить за состоянием и отслеживать эффект различных воздействий: от медицинских препаратов и манипуляций, до ментальной и физической нагрузки и тренировки. Многочисленные эксперименты доказали высокую чувствительность ГРВ метода.
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Рис. 1. ГРВ-снимок поля человека в трех проектциях.

Конференция по ГРВ-технологиям. Авторы приняли участие в международной научно-практической конференции в Кубанском государственном университете «На пороге будущих открытий», посвященной 120-й  годовщине со дня рождения заслуженного изобретателя РСФСР С.Д.Кирлиан, который первым в мире запатентовал ГРВ-метод. На этой конференции были представители не только ведущих научных школ и производителей ГРВ-приборов России, но и ученые Великобритании и Голландии, а по интернет присоединились ученые из США, Израиля и  Австралии. Мы представляли ученых ДонНТУ и были единственными из ДНР. Конференция широко освещалась в СМИ РФ [11]. После нашего доклада по ГРВ-технологиям в образовании (из книги «Этические алгоритмы мироздания» [8]) и презентации этой книги профессору К.Г.Короткову (автору компьютерного метода и соответствующего прибора ГРВ-диагностики [12]), нам был подарен этот прибор «Bio-well» (ранее мы пользовались временно данным нам прибором другого производителя). Мы выражаем сердечную благодарность профессору К.Г.Короткову и приглашаем всех заинтересованных присоединиться к исследованиям в этой области.
Использование ГРВ-приборов для перспектив диагностики этических характеристик человека. На сегодня известны отработанные методики РФ для МВД, основанные на ГРВ-диагностики [13-15] для определения людей склонных к совершению противоправных действий. Отсюда один шаг до определения этических характеристик человека и его морального портрета, который может быть использован и для других целей (например, для профессиональной ориентации и указания порога должностей, на который он может быть принят).
Гипотеза исследования состояла в том, что изменение параметров полей, замеряемых ГРВ-прибором в разных состояниях мыслительной деятельности респондента позволяют говорить о его намерениях. Мы на ГРВ-приборе получили ряд подтверждающих этот тезис снимков, которые готовы предоставить в расширенном докладе.
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Рис. 2. Слева направо – проф. К.Г.Коротков (автор ГРВ-прибора), директор первого в мире музея супругов Кирлиан Е.Г.Коробова, к.т.н. С.Г.Джура (ДНР). Проф. К.Г.Коротков держит книгу «Этические алгоритмы мирозлания». С.Г.Джура сердечно благодарит проф. К.Г.Короткова за ГРВ-аппарат, подаренный ему на этой конференции для дальнейших исследований в ДонНТУ (ДНР).
Заключение. Полагаем, что приведенная методика ГРВ-визуализации может рассматриваться в пакете с другими методиками для решения задачи стандартизации этически обусловленного проектирования объектов электроники и электротехники. Кроме этого, рассмотренный в статье ГРВ-метод позволяет работать не только с так называемым «живыми» объектами, но и проводить анализ усталости металлов, поиска мест коротких замыканий, предсказания землетрясений и извержений вулканов, взрывов в шахтах, может работать как детектор лжи и многое другое, включая сертифицированные методики определения лиц, склонный к правонарушениям, разработанным для МВД РФ. Все это можно внедрять в практику ДНР. К нашим исследованиям уже подключились психологи из ДонНУ, а также мы получили предложение доложить о наших наработках в Научном Совете Национального Рериховского Комитета в Москве, чтобы скоординировать это направление работы между всеми заинтересованными (энтузиастами, научными организациями и производителями ГРВ-приборов). На рассмотренной выше конференции были высказаны предположения о том, что рано или поздно миниатюрные ГРВ-камеры будут установлены на новые мобильные телефоны, что позволит каждому приобщиться к этой технологии и знать сразу с кем пришлось столкнуться. Нерационально будет покупать эти приборы и телефоны за Западе, ибо технология родилась в России и мы имеем все основания внедрять ее именно в интересах Большого Русского Мира. Одно из перспективных исследований в этой области – неразрушающий контроль объектов электроэнергетики, а также медицинский допуск к работе диспетчеров ТЭЦ и других ответственных лиц. Отдельная уже проработанная методика – борьба с криминалитетом.  Мы видим большие перспективы и пользу для ДНР и всего Русского Мира от внедрения этих технологий в практику различных научных учреждений и всех заинтересованных организаций и лиц. С работой прибора можно познакомиться в аудитории 1.220 ДонНТУ.
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